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.  ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneg wymagania dotycce
wykonania i  odbioru robét zwranych z odtworzeniem osi jezdni i punktow
wysokdciowych remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnyehm. IGNACOW gmina
ZELOW - oraz wszystkich pozostatych osi i punkt@ayowno w planie jak i w profilu,
niezlednych do wykonania robét towarzysych zgodnie z dokumentacprojektows i
poleceniami Inwestora, ktérego reprezentovealzie inspektor nadzoru.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obetych specyfikacp techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqrowadzenia robdt zwzanych

z wytyczeniem sytuacyjnym i wysol@owym przebiegu trasy drogowej
i obejmug:

a) przygotowanie robaot i ich oznakowanie,

b) dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatsprz:tu,

C) wytyczenie sytuacyjne i wysod@owe o0si jezdni oraz wyznaczenie sytuacyjne
i wysokdciowe wszystkich innych elementéw niedoych do nalgytego
wykonania cakei robdt z godnie z dokumentacjprojektowa i wskazaniami

Inwestora,

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, odlarich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposOb ufatwiey ich odszukanie i ewentualne powtorne
odtworzenie :

f) odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach

1.4. Okreslenia podstawowe
- Punkty gtdbwne trasy
- Punkty zatamania trasy
- Punkty kierunkowe
- Punkt pocatkowy i koncowy trasy




SPECYFIKACJE TECHNICZNE str. 4

2. Materialy

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowa:
¢ pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowymérednicy 0,15 - 0,20m

I dlugasci 1,5m, w miejscach, gdzie ich zastosowanie jastlime,
¢ rury metalowe o diugai okoto, 0,5m na pozostatych odcinkach.
Do stabilizacji pozostatych punktéelezy stosowa paliki drewniane
dtuggci 0,30m isrednicy 0,05 - 0,08m
Paliki @wiadki) winny mie€ dluga¢ okoto 0,50m i przekréj prostatay.
Do oznaczenia sytuacyjnego (pomochiczego) puwkita istniegcej nawierzchni
mazna wy¢ tez farby chlorokauczukowej do poziomego znakowaniavieechni
i bolcow stalowych] 100 mm.

3. Sprzet

Do odtworzenia trasy i punktow wysakiowych naley stosowa nastpujacy
sprzt zatwierdzony przez Inwestora:

¢ teodolity lub tachometry

¢ niwelatory

¢ dalmierze

¢ tyczki, taty, tdmy stalowe.

Sprzt musi gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

Srodkiem transportowym dla sgiter i materiatéw jest samochdd dostawczy lub inny
gwarantujcy przewaenie sprztu i materialbw w sposob unieraviajacy
ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania robot

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacpjgit organizacji i harmonogram
robdt, uwzgidniajpce wszystkie warunki, w jakiche¢tlizie wykonywane odtworzenie
trasy i punktow wysolkiiowych.

Prace pomiarowe powinny &y wykonane zgodnie =z oboyzdujacymi
Instrukcjami Gtéwnego Ueru Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Inwestor dostarczy Wykonawcy dane dotygez sieci poligonizacyjnej,
topograft punktow poligonizacyjnych wraz ze szkicem wyniege osi drogi
i urzadzen towarzyszcych. Punkty gtowne trasy drogi oraz przebiegu adze
towarzyszacych leda podane we wspolkgnych. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Inwestora, Wykonawca przepiowaobliczenia 1 pomiary
geodezyjne niezdne do szczegbétowego i zgodnego z dokumemtgmpjektowg
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca ponosi odpowiedziaglfio za nasgpstwa ewentualnych
niezgodnéci wykonanych prac z dokumentacj projektows, specyfikacjami
technicznymi i poleceniami Inwestora.

Wszelkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy nie mpghby¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem przez Inwestora wynikomviamw i tyczenia.

Punkty wierzchotkowe , punkty gtdwne i gednie musz by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okémjace w sposéb wyray i jednoznaczny  charakterystyk
i potazenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyowszystkich punktow pomiarowych
i ich oznache w czasie trwania robdt. Punkty zniszczone wskutiedbania
Wykonawcydala odtworzone na jego koszt.

Rownie wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznerdwigtowej realizaciji
robot naleéa do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowm® tyczenia powinny Ly
zastabilizowane w sposob trwaly przyyaiu opisanych wczmiej pali, a take
dowiazane do punktow pomocniczych, padmych poza granickorpusu drogowego.

Maksymalna odlegkdé pomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie
maoze przekracza300 m.

Maksymalna odlegké pomkdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej
powinna wynosi 200 m.

Repery robocze w postaci stupkéw betonowych trobych ksztattownikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie , Wykonawca zaio
poza granicami robat.

Rzdne reperéw roboczych nale okresla¢ z doktadnécia do 0,5 cm stosua¢
niwelacg podwojra w nawhzaniu do reperow patwowych. Repery robocze powinny
by¢ wyposaone w dodatkowe oznaczenia , zawigra] wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagj projektowvs.
Os trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i $padnich
w odlegtcci zaleznej od uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziejaad 25 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej wsistosunku do dokumentacji
nie mae by wicksze mnm 1 cm, a rzdne punktdw osi nakly wyznaczy

z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych okrélonych w dokumentacji
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naferzy¢ pali drewnianych lub rur metalowych.
Usunkcie ich jest maliwe po zasipieniu ich odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza gramicobot.

Wykonawca wyznaczy przekroje poprzeczne zgodniokumentag projektowns
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzarhétro
Powy:sze prace obejmayj
¢ wyznaczenie (okétenie) na powierzchni terenu granicy rob6t w posgéinych

przekrojach za pomeaobrze widocznych palikow’
¢ wyznaczenie w trakcie trwania robot konturéw nasypavykopow.
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Przy odtwarzaniu osi, punktow wysakowych i wykonywaniu kadych innych prac
pomiarowych dla nalgtego wykonania rob6t towarzygz/ch - roboty te naiy
prowadzé zgodnie z warunkami niniejszej specyfikacji teczmiej.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wg. osobnych zasad oktenych w instrukcjach

I wytycznych Gtownego Urgddu Geodezji i Kartografii (GUGIK) (4, 5, 6, 7, 8, 20)

z doktadnéciami tyczenia podanymi w punkcie 5 oraz w spe@djach opisujcych
dany asortyment robot.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarows rob6t zwhzanych 2z odtworzeniem (wytyczeniem) trasy
w terenie jest 1 km trasy. Obmiar przeprowadzontemenie nie powinien obejmowa

jakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac, nie zaghtowanych przez inspektora
nadzoru.

Odbioru dokonuje inspektor nadzoru po sprawdeemriawidtiowdci wykonania

rob6t i na podstawie dziennikbw pomiaréw geodezginylub protokotu komisji
geodezyjnej , ktére przedktada Wykonawca.

8. Przepisy zwazane

8.1. Normy

BN-72/8932-01Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

8.2. Inne materialy

¢
¢

<

* & & o

PN -B- 06050 - Roboty ziemne - Geotechnika.

Instrukcja techniczna 0-10g06Ine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3Geodezyjna obstuga inwestyc{gtowny Urad
Geodezji i Kartografii (GUIIK), Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1Geodezyjna osnowa poziomalGiK, 1978.
Instrukcja techniczna G-4£omiary sytuacyjne i wysaf@owe,GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2Romiary realizacyjneiGGUGIK, 1983.

Whytyczne techniczne G-3.10snowy realizacyjneGUGIK, 1983.
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. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. Wstep

L1

1.2.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania dotycice wykonania i
odbioru robo6t zwgzanych z wykonaniem koryta pod aémie konstrukcji nawierzchni
w Hm trasy wymienionych w przedmiarze robot.

Zakres stosowania

1.3.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu rob6t wymienionych w pkt. 11.

Zakres roboét obgtych specyfikaci

1.4.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggowadzenia rob6t zwkanych z
wykonaniem profilowania i zagzczania w korycie i obejmayj

a) prace pomiarowe, oznakowanie robét,

b) dowiezienie spkzu,

c) profilowanie koryta,

d) zagszczenie podim, dow6z wody do zagzczenia,

e) utrzymanie koryta (ochrona przed nadmiernymilgaweniem),

f) przeprowadzenie wymaganych pomiardow i lialddooratoryjnych,

g) odwiezienie spktu po zakdaczonych robotach.

Okreflenia podstawowe

Wskanik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru : rq

k=0
bis
gdzie: Iy - gesStas¢  objetosciowa  szkieletu  zagpzczonego  gruntu
[Mg/n]
s - maksymalnagstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy

wilgotnaici optymalnej, okrdona w normalnej probie Proctora,
zgodnie  PN-88/B-04481, shca do oceny zagzczania
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie Bprmm
BN-77/8931-12 [Mg/rj.
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2. Sprzet

Do wykonania profilowania i zagzczania koryta natg stosowa:

¢ sprzt mechaniczny taki jak rowniarki lub spycharki dmsiwany
do szerokgi profilowanego koryta,

¢ drobny sprzt reczny do profilowania gcznego, w miejscach gdzie inny sgrz
nie mae mie zastosowania,

¢ walce statyczne dostosowane do wiétho zag;szczanej powierzchni, oraz
ubijaki mechaniczne.

Caty sprzt budowlany, maszyny, uwdzenia i nargdzia powinny by w dobrym
stanie, zapewniagym uzyskanie odpowiedniej jas@ robot.

3. Wykonanie robot

3.1. Wykonywanie koryta

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji ojgkt organizaciji
harmonogram rob6t uwzglniajacy wszystkie warunki, w jakichedlzie wykonywane
koryto oraz profilowanie i zagzczanie podiea.

Uksztaltowanie koryta w planie i profilu powinmy¢ wyznaczone przez wcage)
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarnezasie roboét paliki.

Koryto powinno by zgodne pod wzgtlem szerokéxi, spadkédw poprzecznych
I usytuowania wysokiciowego z dokumentagcprojektows.

Dla robét drogowych spadek poprzeczny wykonandgmyta wynosi 2%,
a dopuszczalne odchyleni,5%.

Zaleca si wykonanie koryta o kxinych okoto 0,05 m wkszych nk przewiduje to
dokumentacja projektowa.

Rodzaj maszyn aytych do wykonywania rob6t powinien zapewnwymagane
doktadndci wykonania. Na poszerzeniach i w miejscach robomatym zakresie
dopuszcza gireczne wykonanie robot.

3.2. Profilowanie podiaa

Przed przyspieniem do tej czynrioi podize powinno by oczyszczone
z wszelkich zanieczyszcze Nalezy usunyé btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu. Nalgy sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umadiwiaja uzyskanie po
profilowaniu  zaprojektowanych ¢dnych. Zaleca gj aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly nieco wisze ni projektowane.
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3.3. Zagszczanie podigda

Zag;szczanie podita naley rozpoca¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynié te
nalezy wykon& walcami gtadkimi lub ubijakami mechanicznymi
w miejscach dla innego sptm trudno dosfpnych, Ilub innym sprtem
zaakceptowanym przez Inwestora, zachaqwupptymalm wilgotnos¢ zag:szczanego
gruntu z tolerangj £10% jej wartdci. Jakiekolwiek nierownixi powstate przy
zag:szczaniu powinny hkiy naprawione przez Wykonawonv sposob zaakceptowany
przez inspektora nadzoru.

Zagszczenie podia naley kontrolow& wg normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481. WgeKa zagszczenia nale okresli¢
zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalne waftowskanika zagszczenia wynosz

* w goérnej warstwie grutdci 0,50 m dla korpusu drogowego i podtorza=1,0;
* w goérnej warstwie grutdci 0,50 m dla pozostatych robots= 0,97.

3.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zagzczonego koryta w dobrym stanie jest
obowiazkiem Wykonawcy. J# po jego wykonaniu nagpi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przyspuje natychmiast do naginych czynnéci, to powinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proetazenie
folii. Jezeli podiae ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed papyshiem do
uktadania podbudowy nafg odczekéd do czasu jego naturalnego osuszenia. Przed
przystpieniem do dalszych robdt inspektor nadzoru ostam podtaa i ewentualnie
zaleci wykonanie niezioinych napraw. 3& nawilgocenie nagpito w wyniku
zaniedb& Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wdsiszt.

4. Kontrola jakos$ci robot

W czasie robot Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaganej jada robot |, lecz
nie rzadziej nt wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagf.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu koryta podlegaj
¢ uksztaltowanie pionowe osi z toleramcilcm (1 pomiar na 25 m)
¢ uksztattowanie osi w planie najesprawdzé z tolerang *3cm (1 pomiar na

25 m)
¢ glebokadi¢ koryta z tolerangjx1lcm (1 pomiar na 50 m)
szeroka¢ koryta z tolerang] +10cm, -5cm,
¢ spadek poprzeczny z toleramcpP,5 % (1 pomiar na 100 m i w punktach

charakterystycznych tukéw poziomych),
¢ zag:szczenie dna koryta jak w pkt. 3 (1 badanie narlO
¢ wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania z tolerancjl0% w stosunku do wilgotdoi

optymalnej (przynajmniej 2 pomiary na zi®] dzialce roboczej

i nie rzadziej ni jeden raz na 600 )
¢ réwnags¢ podiuzna mierzona tat4-metrows co 20 m z tolerangj2 cm,
¢ rownas¢ poprzeczna z tolerangw. (1 pomiar na 100 m).

<
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Dla odcinkéw koryta krétszych od 100 m zkg z pomiarOw naley wykon&
trzykrotnie.

Poziom jakéci wykonanego profilowania i zagzczenia koryta natg uzna& za
zgodny z wymaganiami normy BN-72/8932-01, BN-77/B92. W przypadku
stwierdzenia uchybfew wykonaniu, Inspektor nadzoru zaleca wykonanipraaek i
okresla termin ich wykonania.

5. Obmiar rob6t

Jednostk obmiaru jest metr kwadratowy koryta po wyprofilowa i zag:szczeniu
zgodnie z dokumentacj projektows. Obmiar nie mge obejmowéa zadnych
powierzchni nie zaakceptowanych nénpie przez Inspektora nadzoru.

6. Odbidr robot

Inspektor nadzoru oceni wyniki bada pomiaréw przedioone przez Wykonawec
zgodnie z punktem 4. W przypadku stwierdzenia e&tdnspektor nadzoru ustali
zakres robot poprawkowych do wykonania , a Wykarewykona je na koszt wkasny
w ustalonym terminie.

7. Przepisy zwazane

7.1. Normy

PN - B - 06050/1999 - Roboty ziemne - Geotechnika

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntow dowel
drogowych i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwstd nawierzchni planografem
i tatg.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskiea zagszczenia gruntu,

BN-72/8931-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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. WARSTWA Z KRUSZYWA KAMIENNEGO
DOLOMITOWEGO

1. Wstkep

1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejsymagania dotycze wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z wykonaniem warstwy z tlucznia dolomitowdggzna
gruba¢ 18 cm - pod potrojna stabilizaopa drodze dojazdowej do gruntow rolnych w
m. IGNACOW Gm. Zeldw.

1.2. Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dakinprzetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obptych specyfikacp techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji @atyprowadzenia robot zezanych z

wykonaniem podbudowy (wyréwnania) z ttucznia kamiego i obejmu:

¢ prace pomiarowe, oznakowanie robot,

¢ dostarczenie speiu | materiatdw na miejsce wbudowania ,

¢ roziozenie tlucznia warstwami zgodnie z zadoa grubaGcia, szerokécia i profilem
z zachowaniem projektowanej niwelety,

¢ zag:szczenie warstw, dowoz wody do zsgczenia,

przeprowadzenie wymaganych pomiarow i bielddooratoryjnych,

¢ odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach.

<*

1.4. Ogoblne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz zgods®
z dokumentagj projektows, specyfikacj techniczm i poleceniami inspektora nadzoru.

2. Materialy

2.1. Tluczeh

Tluczer jest ze skaly osadowej, dolomitowej kl. Il odpodagcym wymaganiom

normy PN -B-11112/1996 o nastijacych cechach:

a)scieralng¢ w bebnie kulowym po petnej liczbie obrotéw wg PN -B-16l -42 nie

wigcej niz 35% ubytku masy,

b) scieralng¢ po 1/5 petnej liczby obrotéwebna - nie wécej niz 30% ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw,

c) nasikliwos¢ wg PN- B -06714 w stosunku do suchej masy kruszywaie
wigcej niz 3 % ,

d) odpornéc¢ na dziatanie mrozu wg PN- B - 06714 -20 - nieas] nz 5 % ubytku
masy,

e) zawarté siarczanow i siarczkow w przeliczeniu ng S0do 1 % masy
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f) uziarnienie wg PN - 91 -B -06714/15
zawarté¢ frakcji < 0,075 - nie wicej niz 3% masy
zawarté¢ frakcji 31,5 - 63 - nie wcej niz 75% masy
zawarté¢ podziarna - nie wcej niz 15% masy
zawarté¢ nadziarna - nie wcej niz 15% masy
g) zawarté¢ zanieczyszcze obcych wg PN-B-06714/12 - nie gaej niz 0,2%
masy
h) zawarté¢ ziarn nieforemnych wg PN-B-6714/16 - niegegj niz 40% masy
I) zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych wg PN-B-6714/26 - barwa wzorcowa

2.2. Woda

Woda do zagszczania powinna pochodzize zrédet nie budacych zadnych
watpliwosci lub dobrze zbadanych. Stosowanie wody z wegpchie wymaga bada

2.3. Sprat

¢ sprzt mechaniczny, taki jak réwniarki lub uktadarki kaywa do rozktadania
ttucznia,

¢ walce statyczne ogumione i stalowe w zat®ci od potrzeb oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemuosth dla innego spet,

¢ inny sprzt zaakceptowany przez inspektora nadzoru

3. Wykonanie robot

3.1.

Wykonanie podbudowy tluczniowej

3.2.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacjirojgkt organizacji
i harmonogram robo6t, uwzglniajace wszystkie warunki, w jakichetizie wykonywana
podbudowa z tlucznia.

Wykonanie podbudowy tluczniowej mma rozpocaé dopiero po odbiorze
wykonanego koryta i warstwy mrozoochronne;j .

Dokumentacja projektowa przewiduje wykonanielpatbwy z ttucznia kamiennego
grubasci warstwy 10 cm.

Spadki poprzeczne i podiie wykonywanej podbudowy muszby¢ zgodne
z dokumentagj projektowy (czgsé¢ rysunkowa)

Zagszczenie podbudowy tluczniowej

Watowanie na powierzchniach o jednostronnym kpagoprzecznym naky
rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa sigc pasami w strop gornej krawdzi
podbudowy. Watowanie podbudowy o przekroju daszkowyaley rozpocaé¢ od
krawedzi | przesuwaé si¢ pasami podinymi w stror osi jezdni.

Operacja watowania powinna dypowtorzona, a do osiagniecia wymaganej dla
ruchusredniego przewidzianego na ulicach bocznych modewanej trasy do warfoi
ugiccia spezystego< 1,3 mm.

Proces zagszczania nalg przeprowadzi polewajc ttuczeér wody w ilosci 0,1 n? na
1m® thucznia.
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4. Kontrola jakosci robo6t

4.1. Sprawdzenie kruszywa

4.2.

Dowiezione kruszywo natg bad& w zakresie:

¢ Uuziarnienia, zawartei zanieczyszcze obcych i zawartai ziarn nieforemnych
- 2 badania na dziennej dzialce lecz nie rzadzigjraz na 600 mwykonanej
warstwy (probki pobiera siw sposéb losowy z roztonej warstwy przed jej
zag;szczeniem)

¢ Scieralngé¢, nasakliwosé, odporné¢ na dzialanie mrozu oraz zawado
zanieczyszcze organicznych - jeden raz na 600G nprzy kadej zmianiezrodta
pobierania kruszywa.

Wszystkie kruszywa nie spelriag wymaga zostam przez inspektora nadzoru
odrzucone.

Sprawdzenie cech geometrycznych podbudowy

Sprawdzenie cech geometrycznych wykonanej warptwpudowy:
¢ noSnos¢ - musi by spetniony warunek podany w pkt.3 dlazdego pomiaru; naky
wykona pomiar na 50m,
¢ szerokdé¢ nowej konstrukcji i poszeraesz tolerancy do+2 cm (tolerancja ta wynika
Z tolerancji ustawienia kraunikéw w planie) - 1 pomiar na 100 m,
rownas¢ podizna - z tolerangjdo 12 mm; 1 pomiar na 20 m,
rownas¢ poprzeczna - z tolerangjlo 12 mm; 1 pomiar na 100 m,
rzedne wysokéciowe osi i krawdzi z tolerangj do+1 cm; 1 pomiar co 25 m,
spadek poprzeczny z toleran§,5%
- na odcinkach prostych 1 pomiar na 100 m
- na odcinkach tukowych co najmniej w 5 miejsh
kadego tuku
¢ odchylenie osi w planie w stosunku projektowanegjaugytuowania - do 3 cm dla
catej jezdnidcznie z poszerzeniami ; 1 pomiar co 25 m,

* & & o

Poziom jakéci wykonanej podbudowy nalg uzn& za zgodny z wymaganiami normy
PN-84/S-96023 i niniejszej specyfikacji techniczngyeli wszystkie wyniki bada
spetniaj wymagania podane vgj. W przypadku stwierdzenia uchybie/ wykonaniu,
inspektor nadzoru zaleca wykonanie poprawek igd&rermin ich wykonania.

5. Obmiar rob6t

Jednost obmiaru jest metr kwadratowy filn Obmiar przeprowadzony w terenie nie
powinien obejmowa jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni, eni
wykazanych w dokumentacji projektowej lub nie zagkowanych przez inspektora
nadzoru.
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6. Odbidr

Inspektor nadzoru oceni wyniki bada pomiaréw, przedione przez Wykonawvec

zgodnie z pkt.4.
W przypadku stwierdzenia usterek inspektor nadmstali zakres rob6t poprawkowych

do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wtagmstalonym terminie.
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IV. POTROJNE POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE
NAWIERZCHNI,

1. Wstep

1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjws/magania dotycice wykonania
i odbioru potréjnego powierzchniowego utrwaleniavigazchnizwirowych, zuzlowych
i thuczniowych przy uayciu emulsji asfaltowegrednio rozpadowej oraz gryséw. na
odcinku drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w mNSCOW w Gminie Zeléw

1.2. Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych specyfikaci techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuyszystkie czynnéi
umazliwiajace majce na celu wykonanie warstwy potrojnego powierzaweigo
utrwalenia nawierzchni nieulepszonej przyyciu emulsji asfaltowe] wyprofilowanej
I doziarnionej ttuczniem dolomitowym.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Powierzchniowe utrwalenie potrojne - jegpadrojny sprysk emulsji
asfaltowejsrednio rozpadowej, potréjne rozsypanie kruszywaala@ego oraz
zag:szczenie walcem gtadkim poszczegoélnych warstw.rGele
powierzchniowego ulepszenia jest uszczelnienie wgehej wczéniej
oraz doziarnionej ttuczniem nawierzchni nieulepsgqmzy wyciu grysow
I emulsji asfaltowe;.

1.4.2. Asfaltowa emulsja kationowa jest to lepigzbzumiczne w postaci zawiesiny
rozpuszczonego asfaltu w wodzie, otrzymana z zest@msiem emulgatora
kationowego.

2. Materiaty

2.1 Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu powrmiowego utrwaleniaas
2.1.1 Kruszywo.
Do zabiegu natg stosowa:

* grysy dolomitowe o frakcji 8/ 16 mm

» grysy dolomitowe o frakcji 6,3110 mm

* grysy granitowe o frakcji 2/6,3mm

Wymagania dla kruszywa

a) Zawartag¢ ziaren pon. 0,075 mm max 1,5%

b) Zawartg¢ frakcji podstawowej min.
75 %

C) Zanieczyszczenia organiczne - barwa nie ciemnigjgza
wzorcowa

d) Zanieczyszczenia obce - max 0,1%
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2.1.2 Asfaltowa kationowa emulsgaedniorozpadowa - wymagania

Wyszczegolnienie wiaiwoscCi Wymagania
Barwa Brazowa do ciemno hezowej
Zawartg¢ asfaltu 59 -70%
Lepkas¢ >3E
Indeks rozpac 80 -120b/100¢
Przyczepné&t asfaltu do kruszywéo . >85%

Podczas realizacji zadania zabrangssbsowania lepiszcz pochaggch od régnych
producentow.

3. Transport

3.11.Kruszywo- nalezy przewozt w taki sposob, aby nie dofai¢ do jego
zanieczyszczenia i zmieszaniamgch frakcji.
pochodzenie kruszywa i jego jakgowinna by uzgodniona
z Inspektorem Nadzoru.
Podtaze skladowiska powinno Byrowne o twardej powierzchni
zabezpieczafej przed zanieczyszczeniem.

3.1.2. Lepiszcze Emulsja asfaltowa kationowa powinna lisansportowana
w cysternach lub skrapiarkach. Cysterny powinny ydzielone
przegrodami o pojemioi nie wickszej niz 1nr.

3.2. Skladowanie lepiszczy

Do. sktadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikow, zbiornikdw
lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaceato sktadowania emulsji,
powinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawcs pobowazany
przestrzeganastpujace zasady:

> czas sktadowania emulsji nie powinien przekra@&ah miesicy
od daty jej wyprodukowania
> temperatura przechowywania nie powinnd bigsza ni +5°C.
4. Sprzet

4.1. Rodzaje spretu do wykonania powierzchnioweqo utrwalenia

Wykonawca przyspujac do wykonania powierzchniowego utrwalenia nawierzc
powinien wykaza si¢ mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
» szczotek mechanicznych - do oczyszczenia mechagozn

» zrywarek do spulchnienia istnagej nawierzchni skrapiarek - do
roztozenia lepiszcza

» rozsypywarek - do rozé@nia kruszywa
» walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa
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4.2. \Wymagania dla spretu

4.2.1.- Skrapiarka lepiszcza
Wykonawca robot jest zobowzany do aycia tylko takiej skrapiarki, ktéra

zapewni roztaenie na jezdni przewidzianej #id lepiszcza rOwnomiernie; zarowno
w kierunku podlanym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rownomiemeg
roztozenia przewidzianej ikxi lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinng by
wyposaona
W urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regytacypozwalajce na
sprawdzenie i regulowanie parametrow takich jak:
temperatury rozktadanego lepiszcza,
cisnienia lepiszcza w kolektorze,
obrotow pompy dozuagej lepiszcze,
predkasci poruszania giskrapiarki (szczegoélnie doktadny pomiar
I wskazanie w zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),

> wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladanelgpiszcza,
skrapiarka powinna posiaglabiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki
powinien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadegulacg wysokaci
swego potaenia nad powierzchaijezdni, dla zapewnienia rownomiernego pokrycia
nawierzchni lepiszczem z dwodch lub trzech dysz Nbopuszcza sistosowania
skrapiarek, ktorych kolektor jest wypasamy w dysze stikowe. Zalenaosci
pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanyaiarpatrow takich jak:
cisnienie, obroty pompy, pdkaos¢ jazdy

YV VYV

4.2.2. Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawapewni
jeden z poriszych typow rozsypywarek kruszywa:
doczepa do skrzyni samochodu z kruszywem,
pchan przez samochdd z kruszywem,
samojezds,
doczepn do skrapiarki.
Ze wzgkdu na konieczni uzyskania diej doktadndéci dozowania
kruszywa preferuje siuzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa mena uznéd za przydata do wykonania
powierzchniowego utrwalenia, 7eli pomierzone odchylenia 8oi dozowanego
kruszywa nie rénia sic od przewidzianej iléci wiecej niz 0 1nfe

YV VYV

4.2.3. Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcow ogumionych
wyposaonych w opony o gtadkim hiaiku, ze stalym dénieniem do 0, Mpa
i obciazeniem 15 kKN na koto oraz lekkich walcéw statycznych o stajolw
pancerzach, pod warunkiente nie kda one powodowaly mialzenia ziaren
kruszywa.
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5. Wykonanie robo6t

5.1.

Prace wsipne

Zamawiajcy w terminie ustalonym w dokumentach przetargowycrekazuje, a
Wykonawca przejmuje plac budowy za pomgurotokotu. Po przefgiu placu
budowy Wykonawca dokonuje oznakowania robét. Wykmaa przedstawia
Zamawiajcemu do akceptacji harmonogram robét uwdgiajpcy warunki
prowadzenia robot

5.2. Warunki przyst apienia do robot

5.3.

Powierzchniowe utrwalenie mona wykonywa w okresie, gdy temperatura
otoczenia nie jest msza od+ | 0°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej

Temperatura utrwalonej nawierzchni powinna hie nizsza ni +5°C.
Nie dopuszcza sido przysipienia do robot podczas opadow atmosferycznych.

Oczyszczenie istniggcej nawierzchni

5.4.

Przed przysipieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia pawiby
doktadnie oczyszczona za poma@zczotek mechanicznych.

Oznakowanie robot

5.5.

Ze wzgkdu na specyfik robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni, Wykonawca w sposéb szczegolny jesbwidzany do przestrzegania
zasad zachowania bezpieag®va ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane
lub wymienione na nowe.

Schemat oznakowania rob6ét Wykonawca uzgodni z emararadzapcym
ruchem.

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym
utrwaleniu sprzyja utwardzeniu ziaren kruszywa, p@tunkiem,ze prdkos¢ ruchu
bedzie ograniczona do 30 km/h.

Naprawa i profilowanie istniepcej nawierzchni

Przed przysipieniem do wykonania zasadniczych robét nawieranhypch naley
doprowadzt istniepca do wiaciwego profilu podianego i poprzecznego poprzez
wykonanie niez&dnych wyrowna w miejscu gdzie zachodzi taka potrzeba.
W miejscach gdzie istnigga nawierzchnia ma szeragkamniejsz niz projektowana,
nalezy wykona poszerzenie podbudowy do wymaganej projektem kagrbjezdni.
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5.6. Stabilizacja istniegacej nawierzchnizwirowo-zuzlowej - ttuczniem
kamiennym

Wyprofilowam nawierzchng nalezy spulchné glebogryzark lub zrywarlg.
Nastpnie po zwikeniu podtaa zuzlowego roziay¢ kruszywo - ttuczé dolomitowy
o frakcji od 0/31,5 mm w ki 200 kg/nf. W stanie optymalnej wilgotroi nalery
przysipi¢c do watowania walcem ogumionym. Dla uzyskania seit@ego
zag:szczenia operacja watowania powinna rozpoczysia od dolnej krawdzi
I przesuwad sig pasami w straft gornej krawdzi podbudowy. Koniec watowania
powinien nasipi¢, gdy na zastabilizowanej nawierzchni zrjkslady walca
| przestan tworzy¢ sie fale.

5.7. Rozkladanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinn& pgdgrzana do temperatury
zapewniajcej jej prawidiow lepkas¢, a tym samym réwnomierne pokrycie
nawierzchni. J@i powierzchniowe utrwalenie jest wykonywane naquak jezdni, to
ztaczasrodkowe przy drugiej warstwie powinny dgrzesunite od 15 30 cm.
Zalecane jest wykonanie powierzchniowego utrwaleai@atej szerokai jezdni
w tym samym dniu. Przy rozpoczynaniu skropieniaiseehni naley pamktac, ze
wiasciwa jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza uzyskuje gdopiero po uptywie krotkiej
chwili od momentu otwarcia jego wyptywu.

5.8. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane rownomiegnwarstwy w ilosci ustalonej
w projekcie. Naswiezo rozia@zonej warstwie lepiszcza za ponmocozsypywarki
kruszywa. Odlegt& pomidzy skrapiark a poruszajca Sic za na rozsypywark
kruszywa nie powinna kdywicksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas
jaki uptywa od chwili spryskania do rozienia kruszywa powinien Byak najkrotszy.

5.9. Walowania

Bezpdarednio po rozt@eniu kruszywa ale nie paiej niz po 5 min. nalgy
przyshpi¢ do jego watlowania. Pierwszwarstwe waluje s¢ wskpnie. Widciwe
zag:szczenie odbywa @iprzy utaeniu drugiej warstwy kruszywa. Do watowania
najbardziej przydatneaswalce ogumione (walce statyczne gtadkie niezalecane,
gdyz moga powodowg& miazdzenie kruszywa). W celu uzyskania wdavego
przywatowania mgna przyp¢ 5-krotne przejcie walca przy mdkosci od 8 + 10
km/h. Warstw trzech z uzyciem emulsji i kruszywa natg wykona& po oczyszczeniu
Z luznych ziaren i po kilku dniach od wenia warstwy drugie;.

5.10. Oddanie nawierzchni do ruchu

Naswiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabgagé ruchu.
nalezy ograniczy¢ do 30 km/h. Diugé&t okresu, w ktorym nawierzchnia powinnatby
chroniona zalgy od istniejcych warunkow. Mée to by kilka godzin jeeli pogoda
jest sucha i garca albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wiltgj lub
chtodnej. Dobre zwizanie ziaren kruszywa uzyskuje sid 24 + 48 godzin.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Badania przed przysapieniem do robo6t

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien wykérmdania
lepiszcza i kruszywa ok§ne w pkt. 2 i 3 niniejszej ST i przedstéwvyniki
tych bada Inspektorowi nadzoru do akceptacji. W zakresieabésprztu,
Wykonawca powinien przedstataktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania
powierzchniowego utrwalenia podano pajiw tablicy.

L.p s , . Czestotliwos¢ badan
_ Wyszczegolnienie bada i pomiaréw- Minimalna liczba badai
1. | Badanie witaciwosci kruszywa Dla kadej partii kruszywa
2. | Badanie emulsji Dla kalej dostawy
3. | Sprawdzenie stanu czys$to nawierzchni W sposoObagity
4. | Sprawdzenie dozowania lepiszcza Przed rozpoagiem robot (odcinek probny

I w przypadku vgtpliwosci

Przed rozpoagxiem robot (odcinek prébny

5. | Sprawdzenie dozowania kruszywa i w przypadku wtpliwosci

Sprawdzenie temperatury otoczenia i

6. nawierzchni Codziennie przed rozpogaem robot

7. | Sprawdzenie temperatury lepiszcza Minimum 3 razgmarg robocz

3. Pomlary_szerok{o:l powierzchniowego W 10 miejscach na 1 km
utrwalenia

6.2.2. Badanie kruszyw
Jezeli Inspektor nadzoru uzna to za konieczne seieosci kruszywa nalgy badd dla
kazdej partii. Wyniki bada powinny by zgodne z wymogami podanymi w pkt. 2.

6.2.3. Badanie emuls;ji
Jezeli Inspektor nadzoru nie ustali inaczej, to dladeg dostarczonej partisodka
transportu) emulsji asfaltowej nalebada:
= barwe
» jednorodnéé
» |epkasé i indeks rozpadu.

6.2.4. Sprawdzanie stanu czysfoi nawierzchni
W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powinieragiza stan powierzchni
nawierzchni na ktérej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie zgodnie z pkt.5
oraz jej czyszczenie zgodnie z wymogami zawartypitv 5.3.
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6.2.5 Sprawdzanie dozowania kruszywa i lepiszcza
Dozowanie ildci kruszywa i lepiszcza natg wykonywa jako badania testowe
wg opracowanych metod.

6.2.6. Sprawdzanie temperatury otoczenia i nawierbai

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw
temperatury otoczenia i nawierzchni co do zgédnp wymogami okrdonymi
w pkt. 5.2.

6.3. Badaniadotyczace cechgpeometrycznych wykonaneqo powierzchniowego
utrwalenia

6.3.1 Szerokéé¢ nawierzchni

Po zakaczeniu robot, tj. po okresie péginacji, Wykonawca w obecika Inspektora
nadzoru lub jego przedstawiciela dokonuje pomiarerakdci powierzchniowego utrwalenia
z doktadnécia do+ 1 cm. Szerok& nie powinna si rozni¢ od projektowanej wicej niz + 5
cm.

6.3.2. Rowndé¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu rob6t przygotowawczych przed poacdniowym utrwaleniem.,
na istniejcej powierzchni dokonano pomiaréw rownp to po wykonaniu powierzchniowego
utrwalenia pomiary takie natg wykona w tych samych miejscach wg tej samej metody.
Wyniki pomiarow rownéci nie powinny by gorsze od wynikdw uzyskanych przed
wykonaniem robét.

6.3.3. Ocena wygldu zewrgtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinnogstharakteryzow@ jednorodnym wygidem
zewrgtrznym. Powierzchnia jezdni powinna dydéwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa,
dobrze osadzonymi w lepiszczu, twarymi wyrazna grula mikrostruktue.

7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiarows robét jest 1 rh wykonanego powierzchniowego utrwalenia.

8. Odbioér robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengacjiwvymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji w pkt,6 daty

wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Cena jednostkowa wykonania ¥ pojedynczego powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni obejmuje:
» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakoe/anbot,
transport i sktadowanie kruszyw
transport i sktadowanie lepiszczy;
.dostaw i prac; sprztu do robot,
przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmavierzchniowego
utrwalenia ,
pojedyncze lub podwojne rozenie kruszywa,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej;

>
>
>
>

Y VY
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-B-11112

2. PN -C-040 14
3. BN -70/8931-08

. BN-69/8933-09
. PN-65/S-96033

[S2 15

6. PN-71/S-96034

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane. do nawierzchni
drogowych.
Przetwory naftowe. Oznaczanie leptiovzgkdnej
lepkaiciomierzem Englera.
Oznaczenie aktywnej przyczegridepiszczy bitumicznych
do kruszyw.

Stabilizacja gruntéw i kruszyw asfaltami uptomymi.

Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie
nawierzchni dowgych.

Drogi samochodowe. Powierzchniowe utrwalenie pezgiu

emulsji asfaltowe).

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94 - IBDIM -1994.
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IV. SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1.1

1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyflkacji techniczagjygmagania dotycge

wykonania i odbioru robot zwkanych ze&cinaniem i uzupetnianiem poboczy

gruntowych.

1.2.

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3.

Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargovikgntraktowy

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot

zwigzanych z&cinaniem zawgonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych

poboczy.

2. Materialy

2.1. Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem do uzupetniaar@onych poboczy.
Grunty naley klasyfikowa zgodnie z norPN-B-02480 [1].
Przy uzupetnianiu zambnego pobocza nalg kierowa sic zasad wykorzystania
w maksymalnym stopniu pochagzgo zecinki zawy:onego pobocza.

Rozpoznanie gruntu néadg przeprowadzi na podstawie badanakroskopowych
okreslonych w normie PN-B-04452 [2]; badania uziarniewedtug normy PN-B-04481

[3] lub PN-B-06714-15 [4].

Podziat guntow pod wzdedem wysadzinowaci

Wymagania
L.p. Wiasciwosci Grunty Grunty Grunty
niewysadzinoweg  watpliwe wysadzinowe
Wskaznik NoSNOSCi wg W, 0d 5 do
1. | BN-70/8931-05 [6], %, (W) Woe> 10 ™10 Woe <5
Wskaznik piaskowy (WP) wg BN- WP 0d25 do WP<25
2. | 64/8931-01[7] WP>35 35
Zawarta¢ czastek poniej 0,063 . Od 20 do 30| Powyzej 30
3. | mm wg PN-B-06714-15 [4]%6 Poniej 20
Zawarta¢ czastek poniej 0,02 mm .
L Od3do 10| Powyzej 10
4. | wg PN -B-04481 [3]% Ponizej 3 WY€)
Kapilarna¢ bierna wg PN-B- Hkb0od 1,0do
< >
5. | 04493 [5]m Hio < 1,0 13 Hi> 1,3
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3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania robodt okénychW niniejszej specyfikacii
powmlen wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

rowniarek z transporterendcfnarki poboczy),

rowniarek do profilowania,

tadowarek czotowych,

walcow,

ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

przewanych zbiornikdw na wog

4. Transport

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej specyfikacji mioa korzysta
z dowolnychérodkow transportowych przeznaczonych do przewonuatgr

5. Wykonanie robot

5.1. Oznakowanie robot

Ze wzgkdu na specyfig robdt przyscinaniu i uzupetnianiu pobocza. Wykonawca
W sposéb szczegdlny jest zobawany do przestrzegania zasad bezpiksien ruchu
drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczaumawiane lub
wymieniane na nowe. Schemat oznakowania robot Wakoa uzgodni z organem
zarmadzapcym ruchem (uwzglniajpcy zastosowanie takich wdzen jak: pachotki
drogowe, bariery ochronne wydzielajce powierzchng wytaczom z ruchu itp.).

5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy naty wykonywa: sprztem mechanicznym wg pkt-u 3.1.
W miejscach niedogpnych (drzewa przydéme oraz inne przeszkody) za poréapat.
Scinanie poboczy naky przeprowadzi od krawedzi pobocza do krayazi
nawierzchni, zgodnie z zatonym spadkiem poprzecznym:
na prostej- 4 % w kierunku od drogi,
na tuku:
po stronie wewrgtrznej - 4 %
po stronie zewrtrznej - tak jak pochylenie jezdni.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczemania poboczy naky wywiez¢ na odkiad.
Miejsce odkiadu naley uzgodné z Inspektorem nadzoru.
Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm
doprowadzt do wilgotndci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.
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5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkow (wgbien) i zanzenia. w poboczach nalgje
uzupeiné materialem o wisciwosciach podobnych do materiatu. z ktérego zostatyeniety
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od

2 do 3 cm doprowadzido wilgotngci optymalnej, a nagpnie utey¢ w nim warstwg
materiatu uzupetniagego.

Zageszczenie ulgonej warstwy materialu uzupetwapgo naley prowadzé od
krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spiti do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzorue¢Zamyona powierzchnia powinnadogdwna
I posiadé& spadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej oraz nie
posiadé sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Spadki poboczy po wykonaniu uzupeliniezgodnie z parametrami przedstawionymi
w pkt-cie 5.2.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [8], powinien wynosio
najmniej 0,98 maksymalnego zmgczenia wg Normalnej proby Proctora zgodnie
z PN-B-04481 [3].

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Badania przed przysiapieniem do robo6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania ntgm
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opraagg/malny skiad mieszanki
gruntowe;j.

6.2. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia robot podano
w ponizszej tabeli.

Czstotliwos¢ bada
L.p. WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba badana

dziennej

dzialce roboczej
1. Uziarnienie mieszanki uzupetriegj 2 prébki
2. Wilgotna¢ optymalna mieszanki uzupetniagj 2 probki
3. Wilgotnos¢ optymalna gruntu wcigtym poboczu 2 probki

4. Wskanik zag;szczenia nacinanych lub 2razy nalkm

Uzupetnianych poboczac
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6.3. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zalazeniu robot podano w pasizej tabeli

L.p. Wyszczegolnienie Minimalna e¢gtotliwos¢ pomiarow
1. | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2. | Rbwnd¢ podiuzna co50m
3. | Réwnai¢ poprzeczni co 50 m

6.3.1 Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows
Z tolerancy = 1 %.

6.3.2. ROwndé¢ poboczy

Nieréwnaici podtwzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrovg
wg BN-68/8931-04 [9]. Maksymalny praeit pod tak nie mae przekraczal5 mm.

7. Obmiar robo6t

Jednostk obmiaru robét jest 1 ?T(metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. Odbidr robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumens§T i wymaganiami Inspektora
nadzoru; jeeli wszystkie pomiaryl badania z zachowaniem tolerancji w pkt-cie 6 daty

wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Platng¢ za 1 nf rob6t obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

$ciecie pobocza i zagzczenie podia,

odwiezienie gruntu na odktad,

dostarczenie materiatu uzupehaizggo,

roztozenie materiatu,

zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji technicznej.

YVVVVYVYVYYY
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10. Przepisy zwazane

2 S o

Normy:

PN-B-02480
PN-B-04452
PN-B-04481
PN-B-06714-15
PN-B-04493
BN-70/8931-05

BN-64/8931-01
BN-77/8931-12
BN-68/8931-04

Grunty budowlane. Okséenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

Grunty budowlane. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skiadunaiaego.

Grunty budowlane. Oznaczenie kapilafcidbiernej.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskiga nanasci gruntu jako
podinawierzchni podatnych.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskiga piaskowego.

Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Pomiar rowfed nawierzchni planografem
i tat



