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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot ziemnych oraz rozbidérkowych zwigzanych z rozbudowg
budynku Srodowiskowego Domu Samopomocy w Walewicach o klatke schodowg wraz z
szybem windowym.

1.2. Zakres stosowania SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji mogg postuzy¢ jako dokument przetargowy przy
Zlecaniu i realizowaniu robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty rozbiorkowe:

- rozbidrka istniejgcych czesci scian dziatowych

- wykucie otworow drzwiowych

- demontaz ogrodzenia,

Roboty ziemne:

- wykopy pod fundamenty ,

- wykopy pod nawierzchnie utwardzone (kostka betonowa)
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

Grunt budowlany - czes¢ skorupy ziemskiej wspotdziatajgca z obiektem budowlanym
stanowigca jego element lub stuzgca jako tworzywo do wykonywania z
niego budowli ziemnych.

Nasyp budowlany - grunt powstaty wskutek kontrolowanego procesu technicznego np. w
budowlach ziemnych

Gtebokos¢ wykopu — odlegtos¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.

Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkoS¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu.

Warstwa humusu — warstwa ziemi urodzajnej, roslinnej nadajgca sie do upraw rolnych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Umowg i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w
ST— Wymagania ogolne, punkt 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw i ich rodzaju podano w ST ,Wymagania ogoine”
p.2.

2.2 Grunty rodzime i materiaty nieprzydatne do wykonania nasypéw i zasypania wykopow
oraz nadmiar gruntéw z wykopow muszg by¢ wywiezione na skfadowisko. Zapewnienie
terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

2.3. Grunty, w tym grunty z dowozu, wykorzystywane do zasypywania sieci powinny by¢
sprawdzone pod wzgledem wtasciwosci geotechnicznych oraz posiadaé akceptacje
Inspektora Nadzoru.

2.4. Materiatem do wykonania podsypki i obsypki powinien by¢ piasek drobno lub
Srednioziarnisty, bez grud i kamieni oraz zanieczyszczen mineralnych.

2.5. Materiat z rozbidrki (skuty tynk, gruz betonowy, ceglany, szklany, ptytki, rury) nalezy
odwiez¢ na miejsce przeznaczone do tego celu i poddaé utylizacji. Koszty odwozu i
utylizacji na wysypisku ponosi Wykonawca. Ztomowaniu nalezy poddac¢ wszelkie elementy
metalowe.

3.SPRZET.
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.3

3.2. Roboty ziemne, zwigzane z wykonaniem wykopow prowadzone bedg recznie i przy
uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego :

o Koparki,

e Samochody samowytadowawcze.

e Szalunki systemowe do wykopdow.
e Zageszczarki.

e Zestawu do odwadniania wykopdw.

Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet (fomy, kilofy, mioty, topaty, szufle, wiadra,
taczki, pity do metalu i drewna, wciggarki reczne lub elektryczne, rusztowania) pod
warunkiem ze nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot,
zaréwno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.4
Transport sprzetu powinien odbywac sie za pomocg zestawu niskopodwoziowego.

Wymagania podstawowe przy transporcie gruntu:
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a/ Transport gruntu powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie byt hamowany dowdz
materiatow przeznaczonych na budowe.

b/ Transport gruntu przy wykopach powinien odbywac sie poza prawdopodobnym klinem
odtamu gruntu = P/4+f/2  gdzie f -kat tarcia wewnetrznego dla piasku Srednioziarnistego
= 35°

¢/ Wybdr transportu gruntu powinien by¢ dostosowany do objetosci mas ziemnych,
odlegtosci transportu szybkos$ci i pojemnosci srodkéw transportowych, uksztattowania
terenu .

d/ $rodki transportowe pod zatadunek gruntu powinny by¢ ustawione w odlegtosci nie
mniejszej niz 2,0m od skarpy.

Gruz z rozbiorki nalezy na biezgco usuwacC z placu budowy dowolnymi sSrodkami
transportu (samochod wywrotka lub skrzyniowy). Wywozony tadunek nalezy zabezpieczy¢
przed wypadnieciem (w czasie transportu) i przesuwaniem. Nie nalezy gruzu z rozbidrki
uzywaé do ponownego zabudowania, np. w podtozach.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdélne wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej p. 5
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych.

5.2.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy:,

- miejsce prac oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zapoznac pracownikdéw z programem rozbiérki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie
jej wykonania.

5.2.2. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robdét rozbidrkowych, Generalny Wykonawca winien ustawic
niezbedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu
budowy. Teren rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie sie
os6b nieupowaznionych w obreb prac rozbidrkowych i oznakowacé tablicami
ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i osoéb.
Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajgce srodowisko.
Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane
w uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.2.3. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych. Elementy betonowe rozebra¢ recznie lub mechanicznie. Na czas
prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowac¢ tymczasowe stanowisko gruzu, stali
oraz innych materiatbw. Materialy z rozbiorki powinny byC sktadowane
w miejscu wyrownanym do poziomu. Materiaty pylace i inne, ktére moze rozwiewac wiatr
nalezy przykry¢ plandekami lub siatka.

Przy sktadowaniu materiatéw z rozbiérki odlegtos¢ stoséw nie powinna by¢ mniejsza niz:
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- 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawiC przejscia o
szerokosci co najmniej 1m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej gabarytowi
natadowanych srodkéw transportowych i powiekszonej:

- 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym srodkow
poruszanych sitg mechaniczng,

- 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkéw
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.

Elementy nadajgce sie do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu
krytym.
5.2.4. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- Po zakonczeniu robot rozbidrkowych, Wykonawca winien oczySciC catg strefe objetg
robotami oraz tereny okoliczne.

- Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

- Z tego tytutlu, Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wiasny
koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robot.

5.2.5 Przechowywanie gruzu
Elementy do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu krytym.
5.2.6 Wyw6z gruzu i innych elementéw pochodzacych z rozbiérki

Gruz i inne elementy pochodzgce z rozbiérek bedg wywozone w miare postepowania
robét rozbidérkowych. Gruz i inne elementy pochodzgce z rozbiérek bedg tadowane na
samochody ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozone na
autoryzowane wysypiska.

5.3. Wydobywanie gruntu koparkami.

Do odspajania i tadowania gruntu na srodki transportowe w czasie wykonywania wykopow
rowow formowania skarp lub zatadunku gruntu z hatdy mogg by¢ stosowane koparki o
pracy cyklicznej lub ciggtej jedno lub wieloczerpakowe przedsigbierne lub podsiebierne o
zdolnosci przerobowej dostosowanej do istotnej potrzeby i wyposazenia placu budowy.

Koparki tyzkowe podsiebierne do wydobywania gruntu ponizej poziomu ich ustawienia
lyzke o poj.0.6m3 zaleca sie do stosowania do urobku gruntu ciezkich spoistych, 0,8m3w
gruntach lekkich sypkich , a 1.20m? do zatadunku lub przetadunku materiatéw sypkich i
gruntow pobieranych z hatdy. W zaleznosci od organizacji rob6t wykonywanie robot
ziemnych za pomocg koparek moze by¢ dokonywane:

-metoda czotowa w catym przekroju poprzecznym wykopu , moze by¢ stosowana w
ptaskich i niezbyt gtebokich wykopach ,oraz przy kopaniu rowow

-metoda boczna stosowana na stokach polegajgca gtownie na wydobywaniu gruntéw z
nizszych poziomow gruntu i poprzecznym transporcie urobku gruntu na odpowiednie
fragmenty nasypdw. Koparka powinna by¢ tak ustawiona i obstugiwana, aby byla
zapewniona jej stabilno$¢. Zabezpieczenie koparki przed zsunieciem sie moze byc¢
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dokonywane przez stosowanie podktadow. Jakiekolwiek nadwieszki i podkopy gruntu pod
stanowiskiem koparki sg niedopuszczalne.

5.4.Wykonywanie wykopow

1.Metoda wykonywania wykopdw powinna by¢ dobrana odpowiednio do wielkosci robat,
gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu rodzaju gruntu oraz stosowanego sprzetu
mechanicznego

2.Wykonywanie wykopu powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

3.Przy wykonywaniu wykopdw urzgdzeniami zmechanizowanymi nalezy:

-wyznaczy¢ w terenie strefe niebezpieczng dostosowang do uzywanego sprzetu do
wykonania wykopu

-dostosowaC gtebokosS¢ odspajanej jednoczesnie warstwy gruntu i nachylenie skarpy
wykopu do rodzaju gruntu oraz pionowego zasiegu wysiegnika koparki,

-wykonywac pobieranie urobku gruntu warstwami nie dopuszczajgc do powstawania
nierébwnosci

- dokonywac takiego rozstawu pracujgcego sprzetu , aby nie zachodzita mozliwos¢ ich
wzajemnego uszkodzenia

-wytadowanie urobku z tyzki koparki nad skrzynig srodka transportu powinno nastgpi¢
dopiero po zatrzymaniu ruchu obrotowego koparki. Wytadowanie urobku powinno by¢
dokonywane nad dnem srodka transportowego na wysokosci nie wiekszej niz 50cm w
przypadku fadowania materiatdw sypkich 25cm w przypadku tadowania materiatow
kamiennych.

-ruch pojazdéw transportowych i maszyn stosowanych przy wykonywaniu wykopow
powinien odbywac¢ sie poza prawdopodobnym klinem odtamu.

Przy zmechanizowanym wykonywaniu robét ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu
ponad zatozong rzedng wykopu o grubosci co najmniej: przy pracy spycharki -15cm , przy
pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Nie wybrang warstwe gruntu nalezy usungc¢
bezposrednio przed wykonaniem warstwy odsgczajgce;j.

5.5.Zageszczanie gruntéw.

- kazda warstwa gruntu w nasypach i wykopach powinna by¢ zageszczona recznie lub
mechanicznie poprzez watowanie wibrowanie lub ubijanie,

- grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu nie powinna by¢ wieksza niz:

a/ 15¢cm przy zageszczaniu recznym

b/ 20 cm przy zageszczaniu walcami

c/ 40 cm przy zageszczaniu walcami okotkowanymi wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi,

- wilgotno$¢ gruntu podczas jego zageszczania powinna byC zblizona do wilgotnosci
optymalnej ktéra wynosi:

a/10% dla piaskow

b/12% dla piaskdéw gliniastych i glin piaszczystych

c/13% dla glin

d/19% dla itéw glin ciezkich, pytéw i lesséw

- zageszczanie warstwy gruntu powinno by¢ dokonywane szybko aby nie spowodowac
nadmiernego przesuszenia gruntu lub jego nawilgocenia

- sprzet nalezy dostosowywac dla kazdej partii zageszczanego gruntu w celu optymalizaciji
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pracy sprzetu
- zageszczanie skarp moze by¢ dokonywane jezeli szerokos¢ uktadanej na skarpie
warstwy gruntu jest wieksza od wymaganej grubosci warstwy,

Rodzaj Sprzetu Rodzaj gruntu /Piasek/
grubos$¢ warstwy zageszczanej (orientacyjna liczba przejs¢ po
Sladach

Ubijaki spalinowe 0,15-0,35 3-4

Walce statyczne gtadkie |0,15-0,25 4-5

Walce wibracyjne gtadkie |0,2-0,5 2-4

Walce ogumione 0,2-0,25 6-8

Spycharki ggsienicowe 0,15-0,25 10-15

- grubos¢ zageszczanych warstw i liczba przejs¢ sprzetu przy zageszczaniu gruntu
walcami nalezy pamietaC o zachowaniu co najmniej 50cm odlegtosci przy przejezdzie
walca od krawedzi nasypu.

5.6. Odkiady gruntéw.

- w przypadku koniecznosci wykonania odktadéw ziemnych powinny by¢ one wykonane w
postaci nasypéw o pochyleniu skarp 1:1,5 i o wysokosci do 1,5m i ze spadkiem 2-5% od
strony wykopu, odlegtos¢ podnéza skarpy odktadu ziemnego od goérnej krawedzi wykopu
powinna wynosi¢ co najmniej podwojng jego gtebokos¢ jednak nie mniej niz 3,0m w
gruntach przepuszczalnych i 5,0m w gruntach nieprzepuszczalnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.6

6.1.Kontroli jakosci robét powinien dokonywaé Inspektor nadzoru z ramienia Inwestora. W
zakres kontroli jako$ci wykonywania rob6t ziemnych wchodza:

a/ sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego, ktéra nie moze sie rézni¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz £10cm,

b/ sprawdzenie szerokosci dna rowow, ktéra nie moze sie rozniC od szerokosci
projektowanej o wiecej niz £5cm,

¢/ sprawdzenie rzednych korony korpusu ziemnego, ktére nie mogg sie rézni¢ od rzednych
projektowych o wiecej niz —3cm lub +1cm,

d/ sprawdzenie pochylenia skarp, ktore nie moze sie rézni¢ od pochylenia projektowanego
o wiecej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

e/ sprawdzenie rownosci korpusu korony, nierownosci mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg
przekraczac¢ 3cm,

f/ sprawdzenie réwnosci skarp, nierobwnosci mierzone tatg 3-metrowg, nie mogg
przekraczac¢ +10cm,

g/ sprawdzenie podtuznego korony korpusu lub dna rowu, spadek podtuzny korpusu
ziemnego Ilub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawacC roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz —3cm lub +1cm,

h/ wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12[7] powinien byc¢
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zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.
6.2. Kontrola jakos$ci robét rozbidérkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej
rozbiorki oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na
piSmie.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot

Dtugosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wtasciwe dla danych rob6t nie wymagajg inaczej, objetosci
beda wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez Sredni przekrdj wg objetosci wykopu
w stanie rodzinnym.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci robét ziemnych obliczenie wg
obmiaru w wykopie nie jest mozliwe, nalezy jak ilos¢ oblicza¢ wg obmiaru na $rodkach
transportowych lub nasypie z uwzglednieniem wspodtczynnika spulchnienia gruntu.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciggty
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
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Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice mogg
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.8

8.1 Odbioru robdt nalezy dokona¢ komisyjnie z uwzglednieniem pkt 6

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 .Podstawe ptatnosci stanowig jednostki wyszczegdlnione w slepym kosztorysie
W przypadku robét ziemnych jest nig 1m3.

9.2. Cena wykonania 1m? wykopdw w gruntach |-V kategorii obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- wykonanie wykopdéw z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- przeprowadzenia pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie wykopow i nasypow pod projektowane nawierzchnie drogowe (do poziomu

warstw konstrukcyjnych nawierzchni),

10. ROBOTY ROZBIORKOWE

Roboty rozbiérkowe dotyczg demontazu istniejgcych Scianek wewnetrznych, rozbiorki
elementow drzwi, wykucie otworéw drzwiowych wedtlug zatgczonej dokumentacii
projektowe;j.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. OkreSlenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarno$ci biernej.

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskazZnika piaskowego.
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. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podfoza przez obcigzenie ptytg

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
. "Drogowe roboty ziemne" - Stanistaw Datka i Stanistaw Lenczewski

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U z 2003r. Nr 48, poz.
401.0).
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